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Bu yoénergelerin okunmasi hakkinda notlar
Uriind kurmaya baslamadan énce bu kurulum kilavuzunu sonuna kadar okuyunuz.
& semboli ilgili notun kisilerin glivenligi ve otomasyon sisteminin iyi durumda muhafaze edilmesi igcin 6nemli oldugunu
gosterir.
w sembolu dikkatinizi Grtinlin 6zellikleri ve operasyonu ile ilgili notlara ¢gekmek amaciylla kullaniimaktadir.
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(DIREKTIF 98/37/EC)
Uretici: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALY
Beyan: 620 SR Modeli Bariyer

« Direktif 98/37/EEC ve takip eden degisiklik 91/368 EEC, 93/44 EEC ve 93/68 EEC; hukumlerine gbre bir makineye
entegre edilmek veya baska bir makineyle birlestirilerek bir makine olusturmak tzere Gretilmigtir;

* ve asagidaki EEC direkfiflerinin gUvenlik gerekliliklerine uygundur:

2006/95/EC Low Voltage Direktif
2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Direktif

Ayrica Ureticimakinenin entegre edilecegdiyada parcasi olacagimakineler tanimlanmadan ve Direktif 89/392/EEC
ve takip eden ilgili degisikliklerin kogullarina ve 24 Haziran 1996 tarihli 459 no’lu Bagkanlik Kararnamesi hukdmlerine
gore Italyan Ulusal yasalarnna uyarlandigi beyan edilmeden hizmete sokiimamasi gerektigini beyan eder.

TURKCE

Bologna, 01 Mart 2008
Madar
A. Bassi

KURULUMCUYA UYARILAR
GENEL GUVENLIK YOKUMLULUKLERI

1) DIKKAT!Kisisel glivenliginizi saglamak icin agagidaki yénergeleri dikkatle 14) Topraklamassisteminin enson teknolojiye sahip oldugundan ve kapatma

okuyun. Uriiniin yanhs kurulumu ve kullanimi kisisel yaralanmalara sebep sisteminin metal pargalanna temas ettiginden emin olun.
?Ic’b""' 156) Otomatik sistemde tork kontrol tipli i¢ kinma énleme guvenlik cihaz

2) UrlinG kurmadan énce yonergeleri dikkatle okuyun. vardir. Bunun devreye girme esigi 10. Maddede verilen Standartiarda

3) Paketleme malzemeleri (plastik, polistiren vb.) potansiyel bir tehlikedir ve belirtilen gereklilikiere gore kontrol edilmelidir.
¢cocuklardan uzak tutulmasi gerekir. 16) Guvenlik cihazlan (EN 12978) carpma, sikisma ve kesme tehlikeleri gibi

4) lleride kullanmak Uzere bu ydnergeleri saklayin. mekanik hareketlerin olusturdugu tehlikelerden korur.

5) Bu Urin yalnizca bu belgede belirtilen amag icin kullanimak Uzere 17) Yukorlqui1é._ModdedefgrifedilenCihqzloroiloye‘ren h(larbirklurulumdo
tasarlanmis ve Uretilmistir. Burada acikca ifade edilmeyen diger en az bir flasdr lamba (érn. FAAC 131G ve bir uyan isareti cerceve
kullanimlar ardndn iyi durumunu/calismasini bozabilir ve/veya tehlike yapisina uygun sekilde takimalidir.
yaratabilir. 18) FAAC orijinal parcalan kullanimazsa FAAC otomatik sistemin glvenligi

6) FAAC Otomasyon sisteminin amacinin disinda ve uygun olmayan ve etkin calismasiyla ilgili sorumlulukian kabul etmez.
kullanimiari icin sorumiuluk kabul etmez. 19) Bakim icin yalnizca FAAC orijinal parcalarn kullanin.

7) Ekipmani patlayici bir atmosferde kurmayin: alev alabilir gaz veya 20) Otomatik sistem bilesenlerini hicbir sekilde modifiye etmeyin.
dumaniarin varligr gavenlik i¢in ciddi bir tehlikedir. 21) Kurulumcu acil durumlarda sistemin mandiel calistinimastyla ilgili batin

8) MekanikyapielemanlanEN 12604 ve EN 12605 standartlannin gereklerine bilgilerisaglamalive Urlnle birlikte verilen son kullaniciuyar ydonergelerini
uygun olmalidir. teslim etmelidir.

Ulusal yasal gerekliliklere ilaveten, AB disindaki Ulkeler yeterli glvenlik 22) Calisirken ¢ocuklar, yetiskinleri ve nesneleri Grinden uzak futun.

seviyesini temin efmek icin yukanda belirfilen standartian takip efmelidir. 23) Otomatik sistemin kasitsiz olarak caligtinimasini dnlemek igin uzaktan

9 FAAC motorize edilecek kapatma elemanlannin yapisindaki teknik kumanda ve diger pals jeneratdrlerini cocuklardan uzak tutun.
standartlann incelenmesiyle ilgili eksiklikler ve kullanim sirasinda 24)
olusabilecek deformasyonlarla ilgili olarak sorumlu tutulamaz.

10) Kurulum EN 12453 ve EN 12445 standartlarina uygun olarak 25)
gerceklestirimelidir.

Kapinin altindan durmaksizin gegise yalnizca sistem c¢alismadigi

zamanlarda izin verilir.

Otomatik sistem son kullanicitarafindan tamir edilemez ve ayarlanamaz:

bu islemler yalnizca kalifiye personel tarafindan gergeklestirilebilir.
Ulusal yasal gereklililere ilaveten, AB disindaki dikeler yeterli givenlik 54y goym: en az att ayda bir sistemin fonksiyonel kontrolii yapimalidir;
seviyesini temin etmek icin yukanda belirtilen standartlar takip etmelidir. birakma ve givenlik aygitiannin iyi calismasina ézelikle dikkat edin

11) Sistem Uzerinde herhangi bir islem gerceklestirmeden &nce elektrik (Gngoruldtgiinde motorun itis glict dahil).

gucdnd kesiniz. 27) Yénergelerde agikgabelittiimeyen hicbirseyinyapiimasinaizin verilmez.
12) Otomatik sistemin sebeke gu¢ kaynagi, baglanti aciklik mesafesi 3mm

veya daha fazla olan bir tim kutuplu anahtarla yapilmalidir. Tim kutuplu

devre salteribulunan bir 6A termal salterin kullanimi tavsiye ediimektedir.

13) 0.03 A devreye girme esikli bir diferansiyel anahtarini sistem girisine
takildigindan emin olun.
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OTOMATIK SISTEM 620 SR

Otomaitik sistern, iginde bir hidrolik kontrol Unitesinden ve kulbUtdr
vasitasiyla kolu dénduren iki pistonndan olusan motor bulunan
celikbirdirekten olusur. Kol, daldirma pistonlarnndan birisine takilmis
olan dengeleme yayi sayesinde dengede kalir. Elektronik kontrol
Unitesi de gdvdenin icinde, su gecirmez bir béimede bulunur.
38

Sistem ayarlanabilir bir eziime &nleyici emniyet aparati ile birlikte
tedarik edilir; aynca, kolu herhangi bir pozisyonda durduran ve
kilitleyen bir aparata ve elektrik kesintilerinde ve anza durumlannda
kullanim igin pratik bir manuel ¢ézme kumandasina da sahiptir.

IE%: 620 SR otomatik sistemleri araca erisimi kontrol
etmek i¢in tasarlanmis ve insa edilmistir. Baska bir amag icin
kullanmayin
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1 Kol 18 Kablolar icin delk Sol
2 Hareket snrayici mekanik durdurma aparaf 19 Baglanti kolu
3 Tohrik okionm Unitesi 20 Montaj plakas!
4 Ayarlonabilir hareket sinrlayict kami Sad 21 Kablolar icin delik Sog
5 Ayarlonabilir hareket sinrayici kami Sol 22 Toproklama konnektdrd sabitieme vidas
6 Kulbutor 23 Koblo dogeme kilfi
7 Sola hareket sinroma aparat 24 Elektronik kontrol poneli
8 Yag dolduma tapasi 25 Besleme borusu Sag

26 Manuel gozme

27 Yay destek pozisyonu, uzuniuk 460 mm
28 Hava girigler icin koruyucu izgara

29 Piston sag

30 Yay destek pozisyonu, uzuniuk 400 mm
31 Dengeleme yay destegi

32 Dengeleme yay!

33APiston hava aima vidasi - sol RH

33B Sag yavoglama ayar vidasi

34 Hareket silama aparat Sag

35 Dengeleme ayar halkasi somunu

36 Hareket sinayict mekanik durdurma aparat

sek. 1/

9 Havolandima vidosi

10 Sodutma kanatciklon

T1A Piston hava alma vidasi - sol
118 Sol yavaslama ayar vidasi
12 Piston - sol

13 Hidrolik kontrol tnitesi

14 Besleme borusu - $ol

15 KAPANMA by-pass vidasi

16 ACILMA by-pass vidosi

17 Direk

TURKCE
~
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37 Kili
38 Kapak
39 Hava girisleri iin koruyucu rzgara
40 - 41 Sodutma fanlan
Sek. 2

1. TANIM VE TEKNIK OZELLIKLER

TEKNIK OZELLIKLER
Glic kaynadi (Vac / Hz) 230 {+6%/ -10%} / 90
Cekilen gii¢ (W) 220
Cekilen akim (A) 1
Yag tipi FAAC HP OlL
Yag miktan (litre) ~2,6
Sargi termal korumasi (°C) 120

Ezilme &nleyici sistem standart bay-pass valfieri

Yavaslama fipi Elektronik

Calisma ortami sicaklig (°C) -20/ +55

Kaput koruma islemi Cataphoresis AlSI 316
Kaput koruma Polyester RAL 2004 pqs('gl‘ifkmz
Koruma sinifi P44

Diirek boyutlar UxYxG (mm) Sek. 4 ve §'e bakiniz

Kullanim sikhign 100%
2800 devir ELEKTRIK MOTORUNUN TEKNiK DETAYLARI
Glic kaynadi (Vac{+%6/ -%10}/Hz) 230/ 80

Cekilen giic (W) 200
Cekilen akim (A) 1
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ELEKTRIK HAZIRLIKLARI

@ Bariyer

@ Fotoseller )
@ Anahtar kumandall basmall @  Flogorlamba
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4.2 Montaj plakasi DUVARI
Montaj plakasiNIN ETRAFINI BARIYER KAPAGINA ERiSiMi
OLAYLASTIRMAK iCiN DUVAR iLE GEVIRIN..

1) Montaj plakasini Sek. 5. ref. (yde gdsterildigi gibi toplayin.

2) Sek. 5 ref ) ‘de gosterildigi gibi bir montaj plakasi yapin (killi
topraga bakarak)

3) Montaqjplakasinin etrafini, elekirik kablolarnin yerlestirimesiicin
bir veya daha fazla kilif birakarak Sek. 5 ref. @'te gosterildigi
gibi duvarla gevirin. Bir su ferazisi kullanarak, plakanin tam
duz oldugunu kontrol edin.

Cimentonun kurumasini bekleyin.

DIMENSION
A 390
B 320
Cc 230
D 124

Kablolan désemek igin, yeterli sertlikte ve/veya esnek
tUplerkullanin. Daima disuk voltajile galisan aksesuarlarnn
kablolanni 230V ile calisan elekirik kablollanndan ayinn.
Herhangibir olumsuz etkilesimi dnlemekicin, ayr kiliflar kullanin

3 BARIYER BOYUTLARI

N

1080

—

KDimensions are in mm.

4 OTOMATIK SISTEMIiN KURULUMU

4.1 ON KONTROLLER

Emniyeti ve otomatik sistemin verimli sekilde ¢alismasini saglamak
icin, asadidaki kosullann saglandigindan emin olun:

* Tagirken, hicbir kosul altinda kol herhangi bir engele veya
tavandaki elekirik kablolarina takimamalidir.

¢ Toprak kaide desteginin yeterince sabitlenmesine izin
vermelidir,

¢ Destekkazma alaninda herhangi birboru veya elekirik kablosu
olmamaldrr.

e Bariyer gbvdesinin gegen araglara kargl korumazsiz olmasi
durumunda, mumkinse, kazara ¢carpmalara karsl yeterli
koruma tedbirlerini alin.

*  Govdesi baglamak icin etkili bir toprakloma soketinin olup
olmadigini kontrol edin.

4.3 MEKANIK KURULUM

7

Bariyer acik
oldugunda, yay
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1) Verilen doért somunu (Sek. 7) kullanarak gévdesi montqj
plakasinabaglayin ve bariyerin konfigurasyonunun $ekil 6'daki
gibi kontrol edin.Gévdenin kapaginin normal olarak binaya
bakhigini unutmayin.

2) Elle islem motorun U bolum 6'da aciklandidi gibi ayarlayin.

3) Havalandirma vidalanni Sek. 8'de gosterildigi gibi sdkin ve
saklayin.

4) Verilen vidalan kullanarak kolu $ek. 9, 10 ve 11'de gosterildigi
gibi takin (Dikdértgen kolun lastik profili kapanma yénune
bakmalidrr (Sek. 10) ref. @).

5) Aclima ve kapanma areket sinilama mekanik durdurucularnni
Sek. 21 ref. ()'e gore ayarlayin ve kolun dengesini paragraf
5'teki talimatlar takip ederek dogrulayin.

TURKCE
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sek. 10
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Sek. 9
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5 BASLATMA

5.1 DENGELEME YAYININ AYARLANMASI.

Bariyer, sipariste belittilen tam kol uzunlugu icin halihazirda

dengelenmis olarak tedarik edilir.

(Kol ¢6zulmUs haldeyken, 45°de bosta kaldiginda bariyer

dengelenir)

Bariyer dengesinin herhangi bir hassas ayan asagidaki sekilde

yapillir;

1) Motorun ¢6zUlmis oldugundan emin olun: bkz. bolim 6.

2) Bariyer kapanma egilimindeyse, yay 6n ylkleme halka
somununu (Sek. 2 ref. @) saat ydninde cevirin, acilma
egilimindeyse, saat yénunun tersine cevirin.

®

4
Y
Sek. 12

5.2 KONTROL PANOSUNA BAGLANTI

& IMPORTANT: Before attempting any work on the control unit
(connections, maintenance, etfc), always turn off power.

For the electrical connections, refer to the dedicated instructions
of the control unit.

Observing the indications in fig.3, install the raceways and
make the electrical connections from the control unit o the
selected accessories.

Always separate power cables from control and safety cables
(push-button, receiver, photocells, efc.).
5.3 AKTARILAN TORKUN AYARLANMASI

Aktarilan torku kontrol etmekicin hidrolik sistemi ayarlamak amaciyla,
iki bypass vidasini gevirin (Sek. 3).

Kirmizi vida kapanma hareketi torkunu kontrol eder.

Yesil vida agllma hareketi torkunu kontrol eder. Torku artirmak icin,
vidalarn saat yonunde gevirin.

Torku azaltmak igin, vidalan saat ydnunun tersine cevirin, Bariyer
620 SR'nin yavaslamasi fabrikada ayarlanmigtir. Ancak, kuguk
ayarlamalar gerekirse, ayar vidalanni gevirin ek, 'de B ve 33B.
Yavaslamayr artirmak igin saat yéninde, yavaslamay! azaltmak
icin saat yonunun tersine gevirin.

ONEMLI: Vidanin yanm tur cevrilmesi ayarlama icin yeterlidir.
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sek. 13

5.4 HAREKET SINIRLAYICI YAVASLAMASININ AYARLANMAS/

2)

3)

LL

Uzunlugu 4 m’nin Gzerinde olan kollar igin, ¢ok kisa bir O”
yavaslamam ayarlamamanizi éneririz.

Hareket sinilama aparatinin kamlarnni, iki alyan viday! js]
gevseterek Sek. 4 ref. ()Yde gosterildigi gibi ayarlayin, |
Yavasglama agisini arfirmak igin, kami ilgili hareket siniama
aparatfinin yakinina getirin.  Yavaslama agisini azaltmak igin,
kami ilgili hareket sinilama aparatindan uzaklastinn.,

ilgili parametreleri ayarlayarak konfrol Unitesinin yavaslama
suresini ayarlayin.,

Sistemin kilidini agin (bkz. bdl. 7) ve hareket sinirlama
aparatlannin, yay dengesinin ve ilefilen kuvvetin ayarnnin
dogru sekilde kaydedildigini dogrulamak igin birkag islevsel
test gerceklestirin.

=

SAG BARIYER

HAREKET SINIRLAMA

HAREKET SINIRLAMA APARATININ KAPANMASI

APARATININ ACILMASI

N~

H

|
!
t

_€r

Fo) &

SOL BARIYER UYGULAMALARI ICIN, HAREKET
SINIRLAYICI DURDURUCUSU TERS CEVRILECEKTIR
Sek. 14
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5.5 OTOMATIK SISTEM TESTI

Kurulumun ardindan, gdvdenin Ust kismina tehlike gikartmasi
yapistinn. Otomatik sistemin ve sisteme bagl tim aksesuarlann
calisma etkinligini kontfrol edin

e N

. /

IS

"Kullanici Kilavuzunu" bunun yani sira yurirlakteki
kanunlann gerektirdigi ve bariyerin dogru sekilde
calismasini gosteren, potansiyel tehlike alanlarini
belirten belgeleri musteriye verin.

6 ELLE CALISTIRMA MODU

Bariyerin elekirik kesintisi veya otomatik sistem anzasindan dolayi
manuel olarak hareket eftiimesi gerekirse, ¢dzme aparatini
verilen anahtar ile ¢aligtinn,

Verilen cézme anahtan tgcgen (Sek. 6 ref. ) veya kisisellestirilmis
(Sek. 6 ref. (@ opsiyonel) olabilir.

- Cbzme anahtarnni kilide sokun ve Sek. 6'da gdsterildigi gibi saat
yodnundn tersine bir tam tur gevirin .

- Bariyeri elle acip kapatin.

7 NORMAL GALISMA MODUNA GERI DONULMESI
Manevra sirasinda bariyerin kazara aktive edilmesini Snlemekicin,
kilitlerme sisternini devreye sokmadan énce sistemin gucunti kesin.

Ucgen ¢ézme anahtan (standart):

- anahtfan durana kadar saat yéninde gevirinve ¢ikarnn (Sek. 6
ref. @)

Kisisellestirimis ¢ozme anahtarn (opsiyonel):

- clkarnlabilece@i noktaya gelene kadar anahtan saat yéninde
cevirin (Sek. 6 ref. ).
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8 BAKIM
Asagida, bariyer etkinliginin ve emniyetinin uygun bir seviye-
de olmasini saglamak icin gerekli olan prosedurleri belirttik.

8.1 ON KONTROLLER

At the times of maintenance, perform a visual control of the
status of the barrier and a general cleaning of the system.
Check the efficiency of the release devices and any
illuminating devices.

8.2 EMNIYET APARATLARININ KONTROL EDiLMESi

Ezilme 6nleyici sistemin dogru sekilde calishgini (oypass vidalarnin
duzenlemesi kis. 5.) kontrol edin, ayrnca dengeleme yayinin
duzenlemesinin dogru olup olmadigini da kontrol edin (kis. 5.3).

8.3 YAG DOLDURMAK

Depodaki yag miktanni duzenli olarak kontrol edin.

Dusuk ila orta sikiikta kullanim icin yillik kontrol yeterlidir;

AGIr gorevler icin, her 6 ayda bir konfrol edin.

Seviye kontrol kolu Uzerindeki centigin altina dismemelidir (Sek.
7 ref. ).

Doldurmak igin, doldurma fapasini (Sek. 7) ¢ikann ve dogru
seviyeye gelene kadar yag doldurun.

FAAC HP OlL'den baskasini kullanmayin
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8.4 HAVA ALMA ISLEMI

Kolun hareketiyanlissa, hidrolik sistemin havasinin alinmasi gerexir.
Prosedur:

1) Hava alma vidasinin ¢ikarlmig oldugundan emin olun (ek.
8)

2) Kolu elektriksel olarak aktive edin:

- aclima sirasinda, dengeleme yayina sahip pistonun hava alma
vidasini hafifce gevsetin ve yeniden sikin (Sek. Ref. 33).

- kapanma sirasinda, dengeleme yayi bulunmayan pistonun hava
alma vidasini hafifce gevsetin ve yeniden sikin (Sek. ref. 11).

3) Gerekliyse, dogru kol hareketini elde edinceye dek islemi
birka¢ defa tekrar edin.

9 ONARIMLAR

Herhangi bir tamir islemi icin, FAAC'nin yetkili Tamir Merkezleri ile
irtibat kurun.
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10 SAG (SOL) VERSIYON BARIYERIN SOL (SAG) VERSIYONA DONUSTURULMESI

Sag (Sol) versiyon bariyerin Sol (Sag) versiyona dénUstUriimesi prosedurd::

1. BOIUm 6’da gosterildigi gibi bariyeri ¢dzun.

2. Kolu acllma pozisyonuna getirin ve Sek. 9, 10 veya 11°'de gdsterildigi gibi paketten cikarin. BOIUm 7'de gosterildigi gibi
bariyeri tekrar kilitleyin.

Kontrol Unitesindeki hava alma vidasini sikin (Sek. 8).

Yay ayarlama halka somununu famamen gevsetin (Sek. 18 ref. @).

Besleme borularini (Sek. 18 ref. 3 ve ®) iki pistondan ayirin ve rakorlar takin.

iki pistonu (Sek. 18 ref. @ ve ) Ust ve alt baglantilardan cikann ve kilbatdrl (Sek. 18 ref. a). Aciima hareketi sinirlayicisi

mekanik durdurucusunun kargisina alarak ters ¢cevirin.

Pinyon paketini ¢cikarin ve aciimada bariyeri Sek. 18°deki gibi ayarlamak icin tekrar takin.

8. Bariyerin konfigirasyonuna goére (Sag veya Sol) besleme borularnini Sek. 18'de gosterildigi gibi takin. Kontrol Unitesi
Uzerindeki hareket sinirlayict konnektorlerini ters cevirin.,

9. Havaalmavidasinikontrol Unitesinden sdkin (Sek. 8) ve paragraf 8.2°de aciklandigi gibihava almaiglemlerini gerceklestirin.

10. Yayin dengesini paragraf 5.1°'de belirtildigi gibi kontrol edin
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11 MEVCUT AKSESUVARLAR

11.1 VANDALIZM ONLEYICI VALF (Sek. 19q)
Kol zorlanirsa hidrolik sistemi korur.

11.2 OTOMATIK EMNIYET SURGUSU (Sek. 19b)

Elektrik kesintisi sirasinda, otomatik acil durum ¢ézme mekanizmasi size hidrolik kontrol Unitesi cézme koluna erismeden kolu manuel
olarak kaldirma imkani verir. Hidrolik sistem kolun acilma pozisyonunda durdurulmasinin garantisini verir.
11.3 CATAL DESTEK

i N
Catal iki isleve saniptir:
- Kapal oldugunda kolun egilmesini ve uc kismi harici kuvvetler tarafindan gerildiginde yarimasini dnler.
- Kapal oldugunda kolun dinlenmesine izin verir ve bdylece profilin asagr dogru egilmesini dnler.
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Catal destegi montaj plakasini yerlestirmek icin, Sek. 2'ye bakiniz, burada:
P1 = bariyer destek plakasi

P2 = c¢atal destek montaj plakasi

L = kol uzunlugu (mm)

A = temel plakalan arasindaki mesafe

Dikkat: Boyutlar mm cinsindendir..
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